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Niniejsza dokumentacja zawiera wazne informacje dotyczace prawidtowego transportowania, montazu, uruchomienia, eksploatacji regulatorow STL MF. Urzadzenia zostaty
wyprodukowane zgodnie z najnowszym stanem techniki. Pomimo teqgo, nieprzestrzeganie ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczeristwa, zamieszczonych w niniejszej instrukji, grozi
obrazeniami ludzi oraz zniszczeniem mienia. Urzadzenie oraz wspétpracujace komponenty wolno uruchomi¢ dopiero po doktadnym przeczytaniu oraz zrozumieniu niniejszej
dokumentagji oraz uwag dotyczacych bezpieczefistwa. Niniejsza instrukcja musi by¢ stale przechowywana w miejscu dostepnym dla wszystkich uzytkownikéw. Jesli urzadzenie jest przekazywane
stronie trzeciej, nalezy przekazac niniejsza dokumencje wraz ze schematem okablowania oraz karta gwarancyjna. Karta gwarancyjna i stanowi integralng czes¢ niniejszej DTR.

Q

Ponizsze dane stuzg jedynie jako opis urzadzenia. Brak oSwiadczenia o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania moga wynikac bezposrednio z
naszych informagji. Podane Informacje nie zwalniajg uzytkownika z obowiazku poddania urzadzenia wiasnej ocenie i weryfikacji pod katem zastosowania.. Urzadzenia STL MF
podlegaja statej kontroli jakosci i spetniaja wymagania przepiséw obowiazujacych w dniu wysytki. Ze wzgledu na state doskonalenie produktow zastrzegamy sobie prawo do ich
modyfikowania w dowolnej chwili i bez uprzedzenia. Nie ponosimy odpowiedzialnosci za prawidfowos¢ ani kompletnos¢ informagji zamieszczonych w niniejszej Instrukcji. Zdjecie na oktadce
przedstawia przyktadowa konfiguracje. Produkt zamdwiony i dostarczony moze réznic sie od przedstawionej ilustracji.

Q

Gwarandja jest objeta wytacznie konfiguracja fabryczna. Zastosowanie i uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem, nieprawidtowy montaz, podtaczenie elektryczne, nieuprawnione
modyfikacje, brak sprawnych zabezpieczen elektrycznych i termicznych silnika, uszkodzenia powstate na skutek nie przestrzegania parametréw takich jak temperatura otoczenia, prad,
moc skutkuja uniewaznieniem gwarancji. Nie ponosimy wéwczas jakiejkolwiek odpowiedzialnosci za obrazenia os6b ani zniszczenie mienia.

OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

Projektanci, inzynierowie, instalatorzy i uzytkownicy zapewniajq i s3 odpowiedzialni za to, Ze produkt zostat dobrany prawidtowo, oraz ze zostanie zainstalowany i bedzie obstugiwany
prawidtowo.

Montazu, podtaczenia i odbioru moze dokonac tylko upowazniony i przeszkolony personel, posiadajacy stosowne uprawnienia, zgodnie z regulacjami obowiazujacymi w Polsce.
2)  Niniejsza instrukcja powinna by¢ Scisle przestrzegana. Niezachowanie tych warunkdw skutkuje utrata gwarangji.
3)  Urzadzenie moze by¢ obstugiwane przez personel o ograniczonej zdolnosci fizycznej, czuciowej lub psychicznej, wytacznie jezeli s3 one nadzorowane lub zostaty zapoznane z instrukcja
obstugi przed odpowiedzialnych pracownikéw.

Q@ O

4)  Sprawdzi¢, czy urzadzenie nie ma widocznych uszkodzen oraz czy typ/model s3 zgodne z zamdwieniem i danymi na tabliczce znamionowe;.

5)  Sprawdzi¢ czy napiecie zasilania i wartos¢ pradu obciazenia sa prawidtowe.

6)  Przed przestapieniem do prac montazowych i konserwacyjnych nalezy odfaczyc zasilanie gtéwne i upewnic sie ze nie mozna wiaczy¢ go ponownie.

7)  Podczas pracy urzadzenie musi by¢ zamkniete.

8)  Urzadzenia oraz instalacja musza by¢ wyposazone w akcesoria stuzace ochronie przed dotykiem i zachowaniu odlegtosci bezpieczenstwa.

9)  Wszelkie urzadzenia ochrony elektrycznej i mechanicznej musza by¢ dostarczone przez klienta / instalatora.

10)  Wszytkie elementy bezpieczeristwa nie moga by¢ pominiete lub by¢ wytaczone z eksploatacji.

11)  Zwrdci¢ uwage na whasciwy dobér zabezpieczen.

12)  Urzadzenie nalezy wposazy¢ w wytacznik gtéwny o odlegtosci stykéw nie mniejszej niz 3mm dla wszystkich biegundw.

13)  Regulator STL MF moze by¢ uzyty jedynie do cel6w okreslonych i potwierdzonych w zaméwieniu. Uzycie do innych celdw, rozbieznych z zaméwieniem lub przekraczajacych parametry
okreslone w niniejszej specyfikaji bedzie uznane za uzytkowanie nieautoryzowane (niezgodne z instrukcja).

14)  O$wiadczamy, ze nie ponosimy odpowiedzialnosci za uszkodzenia lub zniszczenia wynikte z nieautoryzowanego (niezgodnego z instrukcja) uzycia urzadzenia. Uzytkownik ponosi
petna odpowiedzialnosc za skutki nieautoryzowanego (niezgodnego z instrukcja uzytkowania) uzycia urzadzenia.

Kwalifikacje personelu.
& Montaz, podfaczenie elektryczne, rozruch, eksploatacja, obstuga, konserwacja, naprawy oraz demontaz wymagaja podstawowej wiedzy mechanicznej i elektrycznej, a takze fachowej
wiedzy technicznej i stosownych $rodkéw i narzedzi. W celu zapewnienia bezpieczefistwa pracy, dziafania te moga wiec by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych
pracownikéw technicznych lub osobe, pod ktdrej kierunkiem i nadzorem personel dokonuje obstugi. Pracownicy wykwalifikowani to tacy, ktérzy potrafia rozpoznac mozliwe zagrozenia i wszcza¢
odpowiednie srodki bezpieczeristwa z uwagi na swoje wyksztatcenie i w oparciu o wiedze i doswiadczenie. Wykwalifikowany personel musi przestrzegac zasad bezpieczeristwa.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem.
& Regulatory STL MF nie s3 urzadzeniami gotowymi bezposrednio do uzycia. S3 one przeznaczone wytacznie do potaczenia z innymi sktadnikami w celu utworzenia kompletnego
urzadzenia i/lub instalagji. Sterownik moze by¢ uruchomiony tylko wtedy, gdy zostanie on zintegrowany z systemem dla ktdrego zostat przeznaczony i systemem w petni zgodnym z
wymogami dyrektyw WE. Regulatory STL MF sg przeznaczone:
1. Do montazu Sciennego w pozycji pionowej wewnatrz budynkéw.
2. Maksymalna temperatura pracy/otoczenia: + 35 st.C
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. automatyka i sterowanie

3. Do bezstopniowej requlacji napigcia zasilajaceqgo silnikéw elektrycznych wentylatoréw, pomp, itp. ktdre sq przystosowane do napieciowej regulacji obrotow.
Nalezy przestrzegac parametréw technicznych pracy urzadzenia, np. napiecie, obciazenie, temperatura. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem / zamierzone zastosowanie — przewiduje réwniez
uwazne zapoznanie sie tresci niniejszej instrukgji, jej zrozumienia, zwtaszcza rozdziatu "0gédIne zasady bezpieczefistwa" i spetnienie tych warunkow.

TRANSPORT. PRZECHOWYWANIE.
Wszystkie urzadzenia s pakowane w fabryczne opakowania kartonowe i przygotowane stosownie do wymagar wynikajacych z uzgodnionego sposobu transportu. Urzadzenia powinny
byc transportowane w oryginalnych opakowaniach. Nalezy pamietac o obowiazujacych przepisach dotyczacych prac przetadunkowych realizowanych recznie. Nalezy zgtasza¢ wszelkie
uszkodzenia opakowania sugerujace uszkodzenie zawartosci. Urzadzenie STL MF powinno by¢ przechowywane tylko w oryginalnym opakowaniu, w suchym miejscu zabezpieczonym przed
zalaniem woda i wptywem warunkow atmosferycznych. Nie nalezy przechowywac urzadzenia STL MF w ekstremalnie niskich lub wysokich temperaturach. Czujniki temperatury lub przetworniki
nie stanowia wyposazenia urzadzenia.

DANE TECHNICZNE.
W zaleznosci od aplikagji i wybranego trybu pracy, regulatory obrotéw STL MF automatycznie (regulacja liniowa) zwiekszaja lub zmniejszaja napiecie zasilania podfaczonego silnika
(atym samym predko$¢ obrotowa i wydajnos¢ wentylatoréw) w oparciu o wskazania czujnikéw podfaczonych do regulatora (wejscia oznaczone Ail lub Ai2). Do STL MF mozna
podtaczy¢ bezposrednio czujniki temperatury FLTSP-500 / ROTSP-500 lub czujniki wyposazone w przetworniki wartoéci mierzonej na postac sygnatu analogowego 0-10VDC lub 0-20mA (np. czujniki
cisnienia, temperatury, dwutlenku wegla, wilgotnosci wzglednej, itp.). Dzigki wejéciom analogowym 0-10V istnieje mozliwos¢ zdalnego uruchomienia i kontroli obrotow przez system zarzadzania
BMS (Building Management System). Poprzez wybér przetacznikiem obrotowym pod pokrywa dostepnych jest 8 trybéw pracy.

Model Un[V] Imax [A] Bezpiecznik
STL1MF 1~230V 50Hz 15A 3.15A (520 mm)
STL3 MF 1~230V 50Hz 3.0A 5.0A (520 mm)
STL 6 MF 1~230V 50Hz 6.0A 10.0 A (5%20 mm)

STL 10 MF 1~230V 50Hz 10.0A 16.0 A (16*32 mm)

Schemat podiaczenia elektrycznego.

|
Zakres proporcjonalnosci

Wysokie napiecie Niskie napiecie {

[m——]

Poziom wylacznia silnika

Regulacja zakreséw napiecia

&
p.
range

o
Konfiguracja Analog OUT a zasilania silnika
0-20mA lCTTE] o0-10v T
@ﬂi 0-10V
.
Wbudowany = S |
kaznik 3 . A2 [ [ Ain
o przekazni <]
Zasilanie g 3 i
- IEEEEEE i
L N PeLIfM N|2 O Z S Ol 0|0 < «& c Konfiguracja wejs¢ Analog IN
= -
s > 4 ’
T RELAY INPUT . 0-10V \0&‘!(:’ Przefaaznik trybu pracy

land2 0-20mA

Jf:::| Przyktad 2-przewodowego podtaczenia silnika. M,N - podtaczy¢ do L, N silnika

! Przyktad 3-przewodowego podtaczenia silnika (nie stosowac z wentylatorami Harmann).

L, N, Pe — Zasilanie 1~230VAC 50Hz

L1 —Wyjécie napieciowe 1~230VAC nieregulowane. Nie stosowac wyjscia L1 w celu podtaczenia silnikéw wentylatoréw Harmann oraz wentylatoréw innych dostawcéw.
M, N — Podtaczenie silnika 1~230VAC 50Hz

NC, COM, NO — Styki bezpotencjatowe whudowanego przekaznika 230VAC 16A — obcigzenie rezystancyjne

VCC, GND — Wyjécie napieciowe dla zasilania przetwornika warto$ci mierzonej +-24VDC, max 100 mA

Analog Ai, DNG, Ai2 — W zaleznosci od trybu pracy - wejscia sygnatéw analogowych 0-10VDC (0-20 m2) lub dla czujnikéw FTLSP/ROTSP-500

Analog OUT, GND — Wyjscie sygnatu analogowego 0-10V (0-20 mA)

Wymiary.

C — D — Wszystkie wielkosci
F. 2 A1 A=115mm
B =180 mm
B = E

E D=98 mm

4 ‘ E=140mm
L 5 D
A
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TRYBY PRACY.
Dostepnych jest 8 trybéw pracy. Wybor poprzez ustawienie przetacznikiem obrotowym wewnatrz obudowy.

&
$ v Y

TRYB 0: HE — Praca w trybie ogrzewania. Wartos¢ zadang nalezy ustawi¢ przy pomocy nastawnika na obudowie (od 5 do 35 C). W tym trybie regulacja odbywa sie w oparciu o czujnik temperatury
FLTSP/ROTSP-500 zgodnie z wykresem. Dla temperatury powietrza ponizej wartosci zadanej Ts napiecie zasilania silnika wyniesie Vmax. Jezeli zmierzona temperatura wzrosnie powyzej wartosci
zadanej Ts, regulator uwzgledniajac zakres proporcjonalnosci PROP RANGE obnizy napiecie silnika do poziomu Vmin i ewentualnie wytaczy go (poziom wytacznia OFF LEVEL).

240 i
o Pos. 0 - Tryb ogrzewania

Ailinput - Czujnik FLTSP/ROTSP 500

Ai2 input - nie podtgczone

Schemat
POWER BOARD CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE
@
analog @& Sg
output o=
0-20mA o0V z
L]
g ( oF
o
8 x Ai2
= g £
° =
o U -0 N2 w
L NpreLi|m N|E S 2 Sz|z 232|2 & (( i
ﬂ £ o5
> switch
RELAY 0-10V |‘l,<:’ mode 0-7
0-20 mA 4
Pt500
Charakterystyka pracy
Ts - Wartos¢ zadana
Uout[Vac
[Vacl aT .. AT Potencjometr SET POINT
Vmax - MAX = 230 Ts=5+35°C
Vmax AT - Zakres proporcjonalnosci
Trymer PROP RANGE
Vmax - MIN =170 _ .
Vmin - MAX = 150 \ AT=10+25%Ts
ATo - Poziom wylgcznia. trymer OFF LEVEL
Vmin
Vmin - MIN = 70 ATo=10+40%Ts
] 05 Toff - Temperatura wylaczenia
Ts Toff ToC] Toff =Ts + AT + ATo
Pozycja przekaznika Vmin - Minimalne napiecie zasilania silnika
Relay [state] AT ATo Vmin =70+ 150V
Vmax - Maksymalne napiecie zasilania silnika
Vmax =170+ 230V
on
off
— 05°C
Toff TI°C]

Przyktad

Ts 15°C 20°C 25°C 30°C
AT 15+4°C 2+5°C  25+65°C 3:75°C
ATo 1.5+6°C 2+8°C  25+10°C  3+12°C
To 18+25°C  24+33°C 30+41.5°C 36+49.5°C
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TRYB 4: HE — Praca w trybie ogrzewania z mozliwoscig wiaczenia / wytaczenia. Wartos¢ zadang nalezy ustawi¢ przy pomocy nastawnika obudowie, przyjmujacego skale od 0 do 10V. W tym
trybie requlacja odbywa sie zgodnie z wykresem , w oparciu o przetwornik do pomiaru temperatury z wyjsciem w postaci sygnatu analogowego 0-10V podtaczony do wejscia Ail. Dla temperatury
powietrza (wartosci napiecia Ai1) ponizej wartosci zadanej potencjometru Vs, napiecie zasilania silnika wyniesie Vmax. Jezeli wartos¢ Ail wzrosnie powyzej wartosci zadanej Vs, regulator
uwzgledniajac zakres proporcjonalnosci PROP RANGE obnizy napiecie silnika do poziomu Vmin i ewentualnie wytaczy go (poziom wytacznia OFF LEVEL). Niezaleznie wejécie analogowe Ai2 stuzy do
zdalnego zatrzymania / wznowienia pracy regulatora.

0
1,:*’ Pos. 4 - Tryb ogrzewania. Zdalne wigczenie / wylgczenie.

¥

66>

Ail input - Wejscie analogowe (0-10V/0-20 mA) z przetwornika temperatury
Ai2 input - Zdalne sterowanie 0-10V > 2V = aktywne < 2V nieaktywne
0-20mA > 4mA = aktywne <4mA nieaktywne

Schemat
— POWER BOARD CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE
.
Q
analog @e £ E\
output =
0-20 mA 0-10V T
3 010V
(@
[
8 o
»
- 5 (Gi:
(U= W~ B =
o — ~ ©
L NpreL1mNE S 2 9Elz&5=z|3 & ;
E 0
K& £ @y, switch
RELAY 0-10V P mode 0-7
| 0-20 mA
analog remote control
sensor | 0.2 Vdc OFF
0-10V/0-20 mA 2-10Vdc ON
Charakterystyka pracy
U out [Vac Vs - Wartosc zadana 0-10V
[Vac] AV, Ave Potencjometr SETPOINT
Vmax - MAX = 230- Vs=0-10V
Vmax AV - Zakres proporcjonalnosci
Vnax- MIN= 170 Trymer PROP RANGE
Vimin - MAX = 150 N AV=20+80%Vs
AVo - Poziom wylgczenia. Trymer OFF LEVEL
Vmin
Vimin_MIN = 70. AVo=10+40% Vs
— 02V
Voff - Temperatura (napiecie) wylaczenia
) o Vs Voff V [0-10 Vdc] Voff =Vs + AV + AVo
Pozycja przekaznika
Vmin —Minimalne napiecie zasilania silnika
Relay [state] AV AVo Vmin=70+ 150V
Vmax - Maksymalne napiecie zasilania silnika
Vmax =170+230V
on
off
— 02V
) ) Voff  V[0-10Vdc]
Zdalne wiaczenie |/ wytaczenie
Remote [Ai2] dV=05V
on
off
2v V[0-10 Vdd]

Przyktad

\ 2Vdc 4Vdc 5Vdc
AV 04-16Vdc  083.2Vdc  1.04.0Vdc
AVo 02-08Vdc 04-16Vdc 0.5-2.0Vdc
Voff 26-44Vdc 52-88Vdc 6.5-10.0Vdc
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TRYB 2: DT — Praca w trybie réznicy temperatury pomiedzy czujnikami T1 / T2. Wartos¢ zadang nalezy ustawic przy pomocy nastawnika Ts na obudowie (od 5 do 35 C). W tym trybie regulacja
odbywa sie w oparciu o 2 czujniki temperatury FLTSP/ROTSP-500 zgodnie z wykresem.

'\;; -
Yasd Pos. 2 - DT - Tryb réznicy temperatur.

Ailinput - Czujnik T1
Ai2 input - Czujnik T2

Schemat
— | POWER BOARD CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE
s @
analog @@ Sg
output tn i
o20ma T ] c-10v T
@@ H 010V
=
Ig (=]
£
- ;| (@B
(O a oS &
L NPeLilmnNE 82 $Zz5z|2 % @&E
E A0 ;
= g switch
RELAY “},5’ mode 0-7
Pt500 Pt500
Charakterystyka pracy
U out [Vac] Ts- Wartosc zadana
Potencjometr SET POINT
Vmax - MAX = 230 Ts= 5+35°C
Vmax T2 - Temperatura wyzszy (przy suficie)
Vmax - MIN =170 T1 - T it iz dtod
e = 128 7 emperatura nizsza (przy podiodze)
relay JON
Vmin AT=T2-T1
Vmin-MIN =70
relay|oEF Stan wylaczenia =—# AT< 2 °C
o 2 15 TIC] ) - o
. . Vmin - Minimalne napiecie zasilania silnika
Pozycja przekaznika Vmin =70+ 150V
Relay [state] 2o
— Vmax - Maksymalne napiecie zasilania silnika
Vmax =170 + 230V
on 3edi T1 < Ts i T2 < Ts + 2°C = Przekainik ON
W innym przypadku przekaznik OFF
off
0 Ts TI[°C]
Przyktad
Ts 20°C 20°C 20°C 20°C 20°C 24°C
T 10°C 10°C  15°C 19°C  22°C  22°C
T2 25°C 15°C 16 °C 21°C 23°C 26°C
AT 15°C 5°C 1°C 2°C 1°C 2°C

RELAY  OFF ON ON ON OFF OFF

V2.0 — Strona 5/13



automatyka i sterowanie

TRYB 1: VE — Praca w trybie wentylacji. Wartos¢ zadang nalezy ustawic przy pomocy nastawnika na obudowie (od 5 do 35 C). W tym trybie requlacja odbywa sie w oparciu o czujnik temperatury
FLTSP/ROTSP-500 zgodnie z wykresem. Dla temperatury powietrza powyzej wartosci zadanej Ts napiecie zasilania silnika wyniesie Vmax. Jezeli zmierzona temperatura spadnie ponizej wartosci
zadanej Ts, regulator uwzgledniajac zakres proporcjonalnosci PROP RANGE obnizy napiecie silnika do poziomu Vmin i ewentualnie wytaczy go (poziom wytacznia OFF LEVEL).

AL ..
“}{: Pos. 1 - Tryb wentylacji

Ail input - Czujnik FLTSP/ROTSP 500
Ai2 input - nie podtaczone

Schemat

POWER BOARD CONTROL BOARD

HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE

s U
analog «& gg‘
output L
0-20mA 010V T
« H o-10v
E 5
8 = Ai2 Ai1l
5 : (o
U .o 42 % = 0-20mA
L NPelilmn Y 88 YZlz3z2 = @@: "
E .
= g’ switch
RELAY 0-10V ‘“}.;’ mode 0-7
0-20 mA b
Pt500
Charakterystyka pracy
U out [Vac] AT AT Ts— Wartosc zadana
° Potencjometr SET POINT
Vmax - MAX = 230 Ts=5+35°C
Vmax AT - Zakres proporcjonalnoéci
Trymer PROP RANGE
Vimax - MIN = 170 i
Vimin- MAX = 150 V4 AT=10+25%Ts
ATo - Poziom wylgcznia. trymer OFF LEVEL
Vmin
Vmin - MIN = 70 ATo=10+40%Ts
—10.5°C f
Toff - Temperatura wytaczenia
0 Toff Ts TI°C] Toff=Ts - AT - ATo
Pozycja przekaznika Vmin - Minimalne napiecie zasilania silnika
Relay [state] ATo AT Vmin =70+ 150V
Vmax — Maksymalne napiecie zasilania silnika
on Vmax =170+ 230V
off
~—105°C
0 Toff Ts TI°C]
Przyktad
Ts 15°C 20°C 25°C 30°C

AT 15+4°C 2+5°C 25+65°C 3+75°C
ATo 15+6°C 2+8°C 25+10°C 3+12°C
To 5+12°C 7+16°C 85+20°C 11.5+24°C
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TRYB 5: VE — Praca w trybie wentylacji z mozliwoscig wtaczenia / wytaczenia. Wartos¢ zadang nalezy ustawi¢ przy pomocy nastawnika obudowie, przyjmujacego skale od 0 do 10V. W tym trybie
requlacja odbywa sie zgodnie z wykresem, w oparciu o przetwornik do pomiaru temperatury z wyjsciem w postaci sygnatu analogowego 0-10V podtaczony do wejécia Ail. Dla temperatury
powietrza (wartosci napiecia Ai1) powyzej wartosci zadanej potencjometru Vs, napiecie zasilania silnika wyniesie Vmax. Jezeli wartos¢ Ai1 spadnie ponizej wartosci zadanej Vs, requlator
uwzgledniajac zakres proporcjonalnosci PROP RANGE obnizy napiecie silnika do poziomu Vmin i ewentualnie wytaczy go (poziom wytacznia OFF LEVEL). Niezaleznie wejécie analogowe Ai2 stuzy do
zdalnego zatrzymania / wznowienia pracy regulatora.

“0_
“’_rlvl:'-’ Pos. 5 - Tryb wentylacj. Zdalne wigczenie / wytaczenie.

Ail input - Wejscie analogowe (0-10V/0-20 mA) z przetwornika temperatury
Ai2 input - Zdalne sterowanie 0-10V > 2V = aktywne < 2V nieaktywne
0-20mA > 4mA = aktywne <4mA nieaktywne

Schemat
[ ——— CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE
. U
analog «@ g-g
output s
o-20ma [T 010V @@ T
2
'S
= 5 |
=2 A
(e) x I
s g £
[V a] [a] (=]
o = ~ = 0-20mA
L NPeLIiMNE S 2 ¥3%z3=z|3 s

g
Vmin

0 .
:.’N switch
e mode 0-7

RELAY
analog remote control
sensor | 0.2 vdc OFF
0-10V/0-20mA | 5-10 Vdc ON
Charakterystyka pracy Vs — Wartos¢ zadana 0-10V
U out [Vac] Mo AV Potencjometr SETPOINT
Vmax - MAX = 230 Vs=0-10V
Vmax AV - Zakres proporcjonalnosci
Trymer PROP RANGE
Vmax - MIN =170 .
= 120 7 BV=20+80% Vs
AVo - Poziom wytgczenia. Trymer OFF LEVEL
Vmin
Viin -MIN = 70 AVo =10+40% Vs
|02V Voff - Temperatura (napiecie) wylaczenia
0 Voff Vs V [0-10 Vdc] Voff =Vs - AV - AVo
. . Vmin - Minimalne napiecie zasilania silnika
Pozycja przekaznika Vmin =70+ 150V
Relay [state] AVo AV
Vmax - Maksymalne napiecie zasilania silnika
Vmax =170+ 230V
on
off
- 10.2 V
0 Voff Vs V[0-10Vdc]
Zdalne wiaczenie |/ wylaczenie
Remote [Ai2] dvV=0.5V
on
off
0 2V V[0-10Vdc]
Przyktad
Vs 5V 6V 8V

AV 1.0+4.0V 08+32V 0416V
AVo 05-+20V 0416V 0208V
Voff 0+35V 1.2+48V 5.6+74V
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automatyka i sterowanie

TRYB 3: VE — Tryb analogowy (analog signal). Wartos¢ zadang nalezy ustawi¢ przy pomocy nastawnika obudowie, przyjmujacego skale od 0 do 10 V. W tym trybie regulacja odbywa sie zgodnie
zwykresem, w oparciu o warto$¢ sygnatu analogowego 0-10V podfaczonego do wejscia Ail. Dla wartosci napiecia Ai1 powyzej wartosci zadanej potencjometru Vs, napiecie zasilania silnika
wyniesie Vmax. Jezeli wartos¢ Ai1 spadnie ponizej wartosci Vs, requlator uwzgledniajac zakres proporcjonalnosci PROP RANGE obnizy napigcie silnika do poziomu Vmin i ewentualnie wytaczy go
(poziom wyfacznia OFF LEVEL).

e
ot Pos.3 - Tryb analogowy

Ail input - Wejscie analogowe (0-10V/0-20 mA)
Ai2 input - Nie uzywane

Schemat
— POWER BOARD CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE
: U
analog @& %E
output aL
o20mA Il 0-10v K]
LT}
(G:
lg o
x
i : (-
Uo - Q 2%
L NPeLiM N E 82 9z|z2 2|3 B
@& £ o N 7 switch
RELAY 0-10V ) mode 0-7
0-20 mA ¥
E.G.
pressure
sensor
Chara kteryStyka pracy Vs - Wartos¢ zadana 0-10V
Uout[Vac] AVe A ¢
o i Potencjometr SETPOINT
Vmax- MAX = 230 Vs =0-10v
Vmax AV - Zakres proporcjonalnosci
v MN=170 Trymer PROP RANGE
max - = .
Vimin - MAX = 150 J AV =20+80% (10V-Vs)
Vmin / AVo - Poziom wytaczenia. Trymer OFF LEVEL
Vmin - MIN =70 AVo=10+40% (10V-Vs)
102V
02 Voff - Napiecie wylaczenia
0 Voff Vs V[0-10 Vdc] Voff =Vs - AV - AVo
Pozycja przekaznika Vmin - Minimalne napiecie zasilania silnika
Relay [state] MNo . AV Vmin=70- 150V
Vmax — Maksymalne napiecie zasilania silnika
on Vmax =170+ 230V
off
—fo2v
0 voff Vs V[0-10Vdc]
Przyktad
Vs 5V 6V 8V
AV 1.0+40V 08+32V 04+16V
AVo 0.5+20V 04+16V 02+08V
Vo 035V 1248V 5674V
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automatyka i sterowanie

TRYB 6: VE — Tryb analogowy (analog signal) z mozliwoscia zdalnego wtaczenia / wytaczenia. Wartos¢ zadang nalezy ustawic przy pomocy nastawnika obudowie, przyjmujacego skale od 0 do 10
V. W tym trybie regulagja odbywa sie zgodnie z wykresem, w oparciu o warto$¢ sygnatu analogowego 0-10V podtaczonego do wejscia Ai1. Dla wartosci napiecia Ai1 powyzej wartosci zadanej
potencjometru Vs, napiecie zasilania silnika wyniesie Vmax. Jezeli wartos¢ Ai1 spadnie ponizej wartosci Vs, requlator uwzgledniajac zakres proporcjonalnosci PROP RANGE obnizy napiecie silnika do
poziomu Vmin i ewentualnie wytaczy go (poziom wytacznia OFF LEVEL). Niezaleznie wejscie analogowe Ai2 stuzy do zdalnego zatrzymania / wznowienia pracy regulatora.

205
%47-:'“ Pos. 6 - Tryb analogowy|. Zdalne wiaczenie / wylgczenie.

Ail input - Wejécie analogowe (0-10V/0-20 mA) z przetwornika temperatury
Ai2 input - Zdalne sterowanie 0-10V > 2V = aktywne < 2V nieaktywne
0-20mA > 4mA = aktywne <4mA nieaktywne

Schemat
— POWER BOARD \—‘ CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE [ ]
M
g
Sutpit (f@ 3
0-20mA 010V T
@& 2 00
w X
5 = g
5] x Ai2 i Al
= g @ £ X
[ - - N
L NPeuilm |2 82 SZ2 233 ¢ ((&c X
£ )
> g’ switch
RELAY | | | 0-10V 'ﬂ‘f' mode 0-7
0-20mA 2
analog remote control
sensor | 0-2Vdc OFF
C-10V/0-20mA | 2-10 Ve ON
Charakterystyka pracy Vs - Wartos¢ zadana 0-10V
U out [Vac] AVo AV Potencjometr SETPOINT
Vs =0-10V
Vmax - MAX = 230
Vmax AV - Zakres proporcjonalnosci
Trymer PROP RANGE
Vmax -MIN = 170 7 AV=20+80%Vs
Vmin - MAX = 150
AVo - Poziom wytgczenia. Trymer OFF LEVEL
Vmin AVo =10 + 40 % from Vs
Vmin -MIN = 70
—Ho2v Voff - Napigcie wylaczenia
Voff =Vs - AV - AVo
0 Voff Vs V [0-10 Vdc]
Vmin - Minimalne napiecie zasilania silnika
Pozycja przekaznika  Relay [state] Ao . AV Vmin =70 =150V
Vmax — Maksymalne napiecie zasilania silnika
Vmax =170+ 230V
on
off
—f0.2v
0 voff Vs V[0-10Vdc]
Zdalne whaczenie |/ wytgczenie
Remote [Ai2] dv=05V
on
off
0 2V V[0-10Vdc]
Przyktad
Vs 2V av 5V
AV 04+16V 08+32V 04+16V
AVo 0208V 0416V 02+08V
Vo 26+44V 1.2+-48V 5674V
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automatyka i sterowanie
TRYB 7: EVS — Tryb analogowy EVS bez zatrzymalnia silnika w trakcie pracy. W tym trybie praca silnika odbywa sie zgodnie z wykresem. Napiecie zasilania silnika jest proporcjonalne do wartosci
sygnatu analogowego 0-10V podtaczonego do wejscia Ai1 w catym zakresie tego sygnatu. Maksymalne i minimalne napigcie zasilania silnika moze zostac ograniczne potencjometrami Vmax /

Vmin. Potencjometr na obudowie, trymery PROP RANGE oraz OFF LEVEL pozostaja nieaktywne. Niezaleznie wejécie analogowe Ai2 stuzy do odwrdcenia charakterystyki pracy (inwersji sygnatu
podtaczonego do Ai1) zgodnie z wykresem.

A0 . .
0&55” Pos.7: Tryb EVS bez zatrzymania silnika.

Ail input - Wejscie analogowe

Ai2 input - Kontrola 0-10V:  >2V=normalny <2V = odwrdcony
odwrdcenia 0-20 mA: >4 mA =normalny < 4 mA = odwrdcony
Schemat
— POWER BOARD CONTROL BOARD
HIGH VOLTAGE LOW VOLTAGE }
)
analog «@ gg‘
output (5 =
o-20ma [T ] o-10v T
1)
(&
'g © -k
3
: 3 (-F .
uo - QN0 8 =
o = ~ o} 0-20mA
L NPeLIMNE 82 $8z5=z|5 = .
@& £ o 3 () switch
RELAY 0-10V e mode 0-7
0-20 mA ¥
E.G. inverse control
pressure | 0-2Vdcnormal
sensay 2-10 Vdc inverse
Charakterystyka pracy
U out [Vac]
Vmax - MAX =230
Vmax /
Vmax-MIN =170
Vimin - MAX = 150 —
Vmin
Vimin - MIN = 70
) 0 1m0V
Charakterystyka pracy - odwrocona 20 mA
U out [Vac]
Vmax - MAX =230
Vmax
Vmax - MIN =170
Vmin - MAX = 150 \
Vmin
Vmin - MIN = 70
Inwersja - odwrdcenie trybu pracy 0 lov
20mA
Remote [state] dvV=05V
on
off
o 2v 10 Vdc
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. automatyka i sterowanie
MONTAZ. PODLACZENIE ELEKTRYCZNE.

o e NS AW =

i
w N = o

14.
15.

16.

URUCHOMIENIE

X N SR N =

Montazu, podfaczenia i odbioru moze dokonac tylko upowazniony i przeszkolony personel, posiadajacy stosowne uprawnienia, zgodnie z regulacjami obowiazujacymi w Polsce.
Sprawdzi¢, czy urzadzenie nie ma widocznych uszkodzen oraz czy typ/model s3 zgodne z zaméwieniem i danymi na tabliczce znamionowej.

Sprawdzi¢ czy napiecie zasilania i wartos¢ pradu obciazenia s prawidtowe.

Przed przestapieniem do prac montazowych nalezy odtaczyc zasilanie gtdwne i upewnic sie ze nie mozna wiaczy¢ go ponownie.

Regulator nalezy zamontowac w pozycji pionowej, na stabilnej i wytrzymatej powierzchni, wewnatrz budynkéw, w pomieszczeniach suchych.

Urzadzenie posiada radiator. Nalezy zapewni¢ chtodzenie.

W przypadku montazu w rozdzielnicach zapewni¢ dodatkowe chtodzenie.

Maksymalna temperatura pracy / otoczenia: +35 st.C

Urzadzenia oraz instalacja musza by¢ wyposazone w akcesoria stuzace ochronie przed dotykiem i zachowaniu odlegtosci bezpieczeristwa.

Regulator nalezy podtaczy¢ zgodnie ze schematem.

Zabrania sie podtaczenia silnika wentylatora do nierequlowanego wyjscia sygnalizacyjnego L1 (230V)

Wszystkie przejscia kablowe nalezy uszczelnic. Stosowac wytacznie okragte przewody.

Maksymalny prad silnika podczas regulacji nie powinien przekracza¢ pradu maksym alnego requlatora. Zaleca sie aby requlator byt przewymiarowany o 20-30%. Do requlatora nie
nalezy podtaczac silnika, ktdry nie jest przystosowany do regulacji napieciowe;.

Zabrania sie zasilania silnika napieciem nizszym niz dopuszczalne dla silnika. Minimalne napiecia silnika okresla producent silnika, karta katalogowa lub dokumentacja wentylatora.

Regulator STL MF nie posiada funkgji ochrony termicznej silnika. Do regulatora nalezy podtaczy¢ silnik wyposazony w zintegrowane zabezpieczenie termiczne (z resetem
automatycznym lub nie) lub silnik posiadajacy ochrone oparta o wbudowane czujniki temperatury uzwojen podtaczone do zewnetrznego przekaznika.

Nalezy zastosowac zabezpieczenia nadmiarowo-pradowe (I= 1,5 x Imax regulatora) oraz zabezpieczenia rézniocowo-pradowe.

Dopuszczalne pozycje montazu

Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia elektryczne i mechaniczne.

Sprawdzi¢ czy wewnatrz urzadzenia nie pozostaty luzne i niezaizolowane przewody, materiaty montazowe lub narzedzia.

Sprawdzi¢ czy przejécia kablowe s3 prawidtowo uszczelnione.

Podczas pracy urzadzenie musi by¢ zamkniete.

Przygotowac do uruchomienia silnik (wentylator) zgodnie z instrukcja silnika (wentylatora).

Uruchomic na krétko regulator i zgodnie z instrukcja silnika (wentylatora) lub wytycznymi jego producenta sprawdzic kierunek obrotéw wirnika.

Ponownie uruchmic urzadzenie. Skontrolowac prady po stronie zasilania regulatora oraz po stronie zasilania silnika dla maksymalnych obrotéw wentylatora.
Imierzone wartosci zanotowac w protokole rozruchowym wentylatora.

O0BSLUGA. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW.

1.

W przypadku nieprawidtowej pracy lub awarii nalezy sprawdzic:

- (zy napiedie zasilania jest prawidtowe

- Czy wszystkie potaczenia zostaty wykonane prawidtowo.

- Czy prad obciazenia regulatora po stronie zasilania regulatora oraz po stronie zasilania silnika nie przekracza wartosci maksymalnej
- Czy silnik (wentylator) pracuje prawidtowo

- Czy bezpiecznik nie zostat przepalony. Nalezy stosowac wytacznie bezpieczniki o parametrach zgodnych z tabela.

- (zy zostato aktywowane zabezpieczenie termiczne silnika. Jezeli przyczyna zatrzymania silnika (wentylatora) jest wzrost temperatury wewnatrz silnika nelezy sprawdzic przyczyne
powstania usterki.

UWAGA. Urzadzenie STL MF nie stanowi ochrony termicznej silnika i nie wykrywa braku pracy silnika (wentylatora).

UWAGA. W przypadku braku diagnozy i wyeliminowania przyczyn przegrzewania silnika, powyzsza cykliczna praca silnika (wentylatora) moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia
silnika i requlatora.

UWAGA. Mozliwosci uktadu wentylator + STL MF zalezq od parametréw przeptywowych wentylatora, opordw instalacji, umieszczenia czujnika, rodzaju przetwornika wartosci
mierzonej, sposobu pomiaru, poziomu sygnatu analogowego, itp.
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- automatyka i sterowanie
KONSERWACJA. A

1 Przegladow okresowych nalezy dokonywac co 6 miesiecy.
2. Przed przestapieniem do prac montazowych i konserwacyjnych nalezy odfaczy¢ zasilanie gtéwne i upewnic sie ze nie mozna wiaczy¢ go ponownie.
3

W normalnych warunkach pracy regulator nie wymaga specjalnych czynnosci konserwacyjnych. W przypadku zabrudzenia nalezy przetrze¢ sucha lub lekko wilgotng szmatka przy
uzyciu czystej wody lub tagodnych detergentéw. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby wilgo¢ nie przedostata sie do wnetrza regulatora. Regulator mozna ponownie podtaczy¢ do sieci
elektrycznej i uruchomic tylko po jego catkowitym osuszeniu.

GWARANCJA.

0gdlne Warunki Gwarancji Harmann Polska Sp. Z 0.0. dostepne s3 na www.harmann.pl
Harmann Polska Sp. z 0.0.

ul. Péttanki 296G | 30-740 Krakow
NIP 6793033048 | REGON 121200107

Tel. 12 650 20 30 | biuro@harmann.pl
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. automatyka i sterowanie

SPRZEDAWCA

INSTALATOR / MONTER / URUCHAMIAJACY

FAKTURA ZAKUPU / DATA ZAKUPU

ODBIORCA / UZYTKOWNIK / KLIENT

NAZWA / TYP / MODEL URZADZENIA

NR FABRYCZNY URZADZENIA S/N

KARTA GWARANCYJNA
STEROWNIK STL MF

ADNOTACIE O PRZEBIEGU NAPRAW

DATA PRZYJECIA | TRESC ZGLOSZENIA
ZGLOSZENIA

ROZPOZNANIE / RODZAJ NAPRAWY DATA I PODPIS
SERWISANTA
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