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automatyka i sterowanie

UWAGA!
Podtaczenia do sieci elektrycznej moze dokonac tylko upowazniony personel, posiadajqcy stosowne uprawnienia elektryczne

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢/mozliwos¢ pracy z danym silnikiem wentylatora.

Nalezy sprawdzi¢ i ustawi¢ napiecie minimalne dla jakiego moze pracowac podiaczany silnik
Zestaw nie zawiera czujnikow/prztwornikow, ktore nalezy naby¢ oddzielnie.

Prawidlowa praca regulatoréw Serii S wymaga skalibrowania z zakresem czujnika/przetwornika.

Wstep

SERIA S - Automatyczne regulatory predkosci obrotowej do jednofazowych (230V, 50Hz) silnikéw urzadzen rotacyjnych (wentylatory, pompy)
z programatorem czasowym. Obudowa z trwatego tworzywa ABS w kolorze jasnoszarym (RAL 7035). Montaz natynkowy, stopien ochrony IP54.
Regulacja napieciowa odbywa sie przy wykorzystaniu triaka potaczonego z uktadem mikroprocesorowym, dzieki czemu jest ona doktadna a
towarzyszacy jej hatas jest nizszy w poréwnaniu do regulacji tyrystorowej. Wszystkie funkcje widoczne sg na wyswietlaczu LCD. Nastawy parametrow
dokonuje sie poprzez klawiature z czterema przyciskami, mozliwe jest ustawienie kodow dostepu dla instalatora oraz uzytkownika. Dostepne sg
nastepujace opcje: tryby pracy Auto i Manual, mozliwo$¢ kalibracji, dodatkowe wejscie dla zdalnego sterowania, start na petnym obcigzeniu
programowalny czasowo, limit max i min. predko$ci obrotowej, poziom wytgczenia z regulowang histereza, odczyt cyfrowy, zabezpieczenie termiczne
silnika TK, zintegrowany programator czasowy, nieregulowane wyjscie 230V, dodatkowe wejscie/wyjscie analogowe 0-10V lub 0-20mA oraz
24Vdc/300mA (dla zasilania przetwornika, np. SPS), wejscie/wyjscie logiczne 12/24Vdc/300mA, modut RS485. Dla modeli "-2" mozna ustawi¢ dwie
osobne nastawy parametrow wiodgcych (dwie nastawy — np. Dzien/noc).

Podstawowe dane techniczne

Sterownik | Napiecie zasilania | Zakres pracy — Wyjscie regulowane | Bezpiecznik
bazowy
SE-S0-30-DT | 1~230VAC, 50Hz 0.3-3.0A F 5.0 A-H
SE-S0-60-DT | 1~230VAC, 50Hz 0.5-6.0 A F 10.0 A-H
SE-S0-100-DT | 1~230VAC, 50Hz 1.0-10.0 A F 16.0 A-H

Obudowa: tworzywo R-ABS, UL94-V0, RAL 7035, IP54

Minimalna temp. Otoczenia (Pracy): 0 °C

Maksymalna temp. Otoczenia (Pracy): 40 °C

Do uzytku wewnatrz pomieszczen, gdzie nie zachodzi kondensacja!

Instrukcja podtgczenia i uruchomienia sterownikéw DP1S/DP2S

DP1S - regulator predkosci w funkgji réznicy cisnien, zakres pracy (cisnienia) w zaleznosci od zastosowanego przetwornika
DP2S - regulator predkosci w funkgji rdznicy cisnien, mozliwos¢ nastawy dwdch wartosci zadanych, zakres w zaleznosci od zastosowanego przetwornika

UWAGA!
Podlaczenia do sieci elektrycznej moze dokonac tylko upowazniony personel, posiadajacy stosowne uprawnienia elektryczne

Listwa zaciskowa:

Power board
T T

temp. Logical input | Analog input

L N Pe L1 N -2 TK TK  sensor | V+ INP Gnd{VDC IN Gnd Gnd OUT

QOOOQOOOOIOOOOOOOCO®

0 I | | |
230Vac 230 .. i 12vdc i 24vde 010V | 0-10V
Vac 300 mA 300 mA 0-20mA 0-20mA

sensor
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Legenda:

L, N, Pe — zasilanie sterownika 1~230VAC, 50H
L1, N — wyjsnie nieregulowane 1~230VAC (maks. 2A); 0V = silnik wytgczony, 230V = silnik pracuje
N, ~-> - podtaczenie silnika 1~ jednofazowego, wyjscie regulowane

TK, TK — podfaczenie termokontaktu silnika (fabrycznie mostek w regulatorze); jesli silnik jest wyposazony w wyjscie termokontaktu to nalezy zdjac
mostek i dokona¢ podtgczenia obwodu termicznego w celu ochrony silnika (patrz DTR wentylatora i warunki gwarancji Harmann)

TEMP. SENSOR — podtaczenie czujnika temperatury typu FLTSP-500-010 lub ROTSP-500 (dotyczy tylko wersji TE1S, TE2S, TG1S, TG2S, TC1S i TC2S)

LOGICAL INPUT — grupa zaciskow: V+ 12V 300mA, Input, GND — do podtaczenia np. Zewnetrzego styku bezpotencjatowego w celu zdalnej kontroli.
Warto$¢ 12-24 V podana na wejscie INT oznacza TRUE = prawda (ON), 0V oznacza FALSE = fatsz (OFF).

ANALOG INPUT - grupa zaciskow: VDC 24Vdc 300mA (Nie stabilizowane), IN 0-10 lub 0-20mA, GND — w celu podtaczenia zewnetrzego przetwornika.

Uwaga wartosci mierzonej, w przypadku wersji DP2S wejscie stuzy do podtaczenia zewnetrzego przetwornika réznicy cisnien. Zmiany trybu wejscia z 0-
20mA na 0-10V dokonuje sie przetgcznikiem suwakowym.

OUT, GND — wyjscie sygantu analogowego 0-10V lub 0-20mA do podtaczenia dodatkowego sterownika (SLAVE CONTROLLER), np. EVS/EVSS, nawet

silnika EC (0-10V). Warto$¢ sygnatu odpowiada liczbie obrotdw / jest proporcjonalna do napiecia zasilania regulowanego silnika AC podtgczonego
bezposrednio do regualtora DP2S. Zmiany trybu wyjscia 0-20mA na 0-10V dokonuje sie przetgcznikiem suwakowym.

Przelaczniki suwakowe. Stuzg do konfiguracji wejscia ANALOG INPUT oraz OUT. Ustawienie w lewo dane

przetacznika oznacza konfiguracje w trybie 0-20mA, w prawo: 0-10V. .I .I

Uwaga. Sprawdzi¢ podtgczenie przewoddw komunikacyjnych taczacych piyte gtdwng z ptytg wyswietlacza (w pokrywie). -> Ribban connectar
Uwaga. Nie szarpac. Nie podtgczac odwrotnie, moze to spowodowac nieodwracalne uszkodzenie sterownika! ->

Charakterystyka pracy:

zakres -
5 , proporcjonalnosci 5 wartos¢ napiecia zasilajgcego silnik
o | o
> >
A A

100 % = 230V 100% = 230V
V max V max
maks. nastawa predkosci (napigcia zasilania)
50 % 50 %

min. nastawa predkosci (napiecia zasilania)

min. bezpieczna predkosé (napigcie zasilania)

|
0 I::, hsi;th (wartos¢ zadana réznica cisniern Pa
low/high)

zmiana przez programator
czasowy (zegar)
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Podlaczenie regulatora DP1S/DP2S i przetwornika réznicy ci$nien na przykladzie urzadzenia SPS.

-

przetwornik ciénienia Opis ztacz i paramteréw konfiguracyjnych podtaczanego przetwornika — Patrz — Instrukcja przetwornika SPS
o (lub innego podiaczanego urzadzenia).

W celu podtaczenia:

1.

@ N o

Zainstaluj regulator na ptaskiej pionowej powierzchni, dtawnicami w dét. Instaluj w pomieszczenia suchych i ogrzewanych. Zakres temp
otoczenia od 0 do +40 st. C.

Zainstaluj przetwornik SPS. Podtacz prawidtowo wezyki POD/NADCIéNIENIA.

Podtacz zasilanie gtdwne regulatora DP2S zgodnie ze schematem. Sprawdz czy napiecie zasilania jest zgodne z podanym na tabliczce
urzadzenia.

Podtacz zasilanie silnika do regulatora SPS. Stosuj sie do DTR wentylatora. Sprawdz czy napiecie zasilania jest zgodne z podanym na tabliczce
silnika. Sprawdz dopuszczalne minimalne napiecie zasilania silnika (warto$ napiecia przy ktdrej lub ponizej ktérej silnik moze zatrzymac sie,
nie uruchomié, dojs¢ do jego przegrzania). Sprawdz czy obcigzalnosc pradowa regulatora jest zgodna z poborem pradu przez silnik.

Podtacz Termokontakt silnika (jesli dostepny)

Wejscie L1 nie stuzy do podtaczenia silnika (wyjscie syganlizacyjne).

Reklamacje zwigzane z uszkodzeniem regulatora na skutek btednego podtaczenia beda odrzucone.

Przetwornik SPS wymaga zrodfa zasilania: 15-24 VDC VAC +/-10% / 18-34VDC.

W tym celu podiacz urzadzenia zgodnie ze schematem. Po stronie urzadzenia DP1S / DP2S sa to porty ANALOG INPUT (VDC +24V, IN 0-10V,
GND). Po stronie SPS port zasilania Vin, Wyjécie AO1 0-10V oraz zaciski GND (patrz instrukcja SPS).

Constant pressure with DP1S

!oooooo

VinGND A ~B AC1GND
~ ~ RS485

DP1S
ouT N

Gnd N
Gnd &
IN N
VDC &N

Gna &N
INP N
v+ RN

Uruchomienie:

NouhwN=

o ®

Skonfuguruj przetaczniki suwakowe regulatora DP1S/DP2S w pozycji 0-10V.

Skonfiguruj Tryb sygnatu wyjsciowego przetwornika SPS w pozycji 0-10V (patrz instrukcja SPS)

Skonfiguruj zakres pomiarowy przetwornika SPS (zworki 1-2-3 -> patrz instrukcja SPS)

Skonfiguruj czas reakcji przetwornika SPS (zworki 4-5 -> patrz instrukcja SPS)

Przed uruchomieniem sprawdz jeszcze raz wszystkie potaczenia elektryczne

Sprawdz czy w kanale wentylacyjnym nie ma ciat obcych oraz czy wirnik wentylatora obraca sie swobodnie.

Podiacz zasilanie do regulatora DP1S/DP2S. Urzadzenie oraz przetwornik SPS uruchomig sie (DP1S/DP2S — pojawi sie komunikat powitalny,
SPS — dioda led kolor zielony — zasilanie podtgczone, urzadzenie aktywne).

W zaleznosci od programu czasowego DP1S/DP2S /nastaw fabrycznych silnik uruchomi sie. Wylacz silnik przyciskiem I/O na panelu przednim.
Skalibruj przetwornik SPS (przy pierwszym podtaczeniu lub po zmianie zakresu pomiarowego. Patrz instrukcja SPS.

“‘ ! armann www.harmann.pl

l ntilatoren



wersja pliku 2015_03_02_v1

automatyka i sterowanie

FUKCJE REGULATORA / PROGRAMOWANIE
1. Tryby pracy sterownika DP1S/DP2S

Sterownik posiada cztery podstawowe tryby:

o STAND-BY: Tryb czuwania. Wentylator nie dziata (wynika z ustawienia wbudowanego i zaprogramowanego zegara czasu rzeczywistego)

» STOP: wentylator nie pracuje (jest zatrzymany przez nacisniecie przycisku I /O, lub btad TK - termokontakt)

o AUTOMATYCZNY (automatic mode): predko$¢ obrotowa wentylatora jest kontrolowana w zaleznosci od ci$nienia i ustawien

e RECZNY (Hand Set): Predko$¢ wentylatora moze by¢ kontrolowana recznie przyciskami UP/DOWN pomiedzy wartosciami: minimalna bezpieczne
predkos¢ a maksymalna predko$¢ (ustawiona jeszcze w trybie auto, przed wejsciem w tryb reczny). Poczatkowa predkos¢ po przejéciu w tryb reczny to
ostatnia predkos¢ w trybie auto.

Automatic mode Hand set
Dla poszczegdlnych trybow pracy wyswietlane sg komunikaty: Auto High/Low hh:mm Hand set hh:mm
xx.x Pa yy% xx.x Pa yy%
Stop mode; Stand-by mode:
dd/mm/yyyy hh:mm dd/mm/yyyy hh:mm
xx.x Pa Stopped xx.x Pa Stand-by

W trybie AUTOMATYCZNYM i RECZNYM:

- Tryb i czas sg widoczne w pierwszym wierszu na wyswietlacza LCD. W drugiej czesci komuniaktu LCD widoczny jest podtryb (dla trybu
automatycznego), widoczna jest informacja o cisnieniu oraz predkosci obrotowej wentylatora wyrazona w procentach (0 V napiecia zasilania silnika
odpowiada 0%, 230 V napiecia zasilania silnika odpowiada 100%).

Gdy wywotana jest zdalnie funkcja INP trybie automatycznym (port Logical Input), na wyswietlaczu LCD pojawi sie znak '*'. Mozliwym podtrybem trybu
Auto jest wytgcznie bieg "HIGH" — bieg wysoki.

Po zdalnym wytgczeniu funkcji INP w trybie automatycznym (port Logical Input) na ekranie LCD przestanie by¢ wyswietlany znak "'

Podtryby trybu Automatycznego tj. WYSOKI i NISKI mogg by¢ zmieniane przy pomocy wbudowanego zegara czasu rzeczywistego (programatora
czasowego). Wyglada ekranu LCD kiedy funkcja INP jest aktywna:

Auto High/Low hh:mm
*xx.xPa  yy%

Zmiana trybow pracy:

W tabeli pokazano zmiane trybdw pracy w przypadku niezablokowania i zablokowania klawiatury.

W pierwszym przypadki (klawiatura odblokowana) wystarczy wcisng¢ przycisk na palenu sterowania aby zmienic¢ biezacy tryb pracy.

W przypadku gdy klawiatura jest zablokowana oprocz wcisniecia przycisku zmiany trybu pracy nalezy wprowadzi¢ odpowiedni kod.

Istnieje trzeci przypadek zmiany trybu pracy regulatora. Dotyczy to tylko zmiany trybu Recznego do Automatycznego i jest realizowany gdy regulator
zostat zaprogramowany wg ustawien czasowych.

Zmiana trybu (klawiatura odblokowana)

Z / Do AUTO (Automatyczny) HAND SET (Reczny) STOP STAND BY (czuwanie)
AUTO (Automatyczny) A/M 1/0 Automatycznie (zegar)
HAND SET (Reczny) A / M lub zmiana WYSOKI / 1/0 (zegar)

NISKI
STOP I/0* I/0*
STAND BY (czuwanie) Automatycznie (zegar) A/M 1/0

Zmian trybu (klawiatura zablokowana)

Z /Do AUTO (Automatyczny) HAND SET (Reczny) STOP STAND BY (czuwanie)

AUTO (Automatyczny) A/M&KOD I/0 &KOD Automatycznie (zegar)

HAND SET (Reczny) A/ M & KOD lub zmiana I/0 &KOD (zegar)
WYSOKI / NISKI

STOP I1/0&KOD * I/0&KOD *

STAND BY (czuwanie) Automatycznie (zegar) A/ M&KOD I/0 &KOD

* Znajdujac sie w trybie STOP po naci$nieciu przycisku I/O mozna przej$¢ do trybu Automatycznego lub Recznego (w zaleznosci od ustawien
dzien po dniu - programatora czasowego).
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2.2 Funkcjonalnos¢:

Predkos¢ obrotowa wentylatora (napiecie zasilania silnika) w funkgji réznicy cisnien (tryb Fig.3a
automatyczny):
obroty A

1 — Obroty maksymalne wentylatora

2 - Nastawa cisnienia dla predkosci wentylatora 50% pomiedzy wartoscig minimalng i maksymalng
3 — Minimalne obroty wentylatora. Nie wolno ustawi¢ predkosci nizszej niz minimalna bezpieczna dla
silnika.

2.3. Start. Stop. Stany alarmowe. o
da

tagodny rozruch i "Kickstart"

tagodny rozruch - Po wigczeniu wentylatora silnik rozpoczyna prace od najnizszej mozliwej

predkosci dla: Fig. 4
» wybranej predkosci maksymalnej, jesli wartos¢ ustawionego czasu funkgji kickstar jest rézna od

zera (rys. 4), lub predkodé A
« predkosci wentylatora, ktéra odpowiada mierzonej réznicy ciénien, jezeli funkcja kickstart nie jest ~ Wentylatora
aktywna maks.
Czas powolnego startu nie jest parametrem programowanym przez uzytkownika. Dla regulatorow

DP2S napiecie zasilania wentylatora wzrasta o 2[V] na kazde 20 ms. Na przykiad, jesli napiecie

minimalne wynosi 100 V a maksymalne napiecie 230 V, to czas trwania powolnego startu wynosi

okoto 1,32 sekundy.

Kickstart - W ciaggu okreslonego przedziatu czasu, predkos¢ obrotowa silnika jest stata (rys .4) i
odpowiada predkosci maksymalnej. Uzytkownik moze ustawi¢ wartos¢ tego czasu w przedziale od 0
do 30 sekund. Nastawa fabryczna 10 sekund.

Po zakonczeniu funkcji tagodnego rozruchu lub Kickstart:

1. Szybkos¢ obrotowa spada do napiecia odpowiadajgcego sygnatowi wejsciowemu.

2. Waznym jest, aby pamietac, ze nawet jesli sterownik znajdowat sie w trybie Recznym lub w Trybie czuwania (Stand-By) przed utratg zasilania, to
uruchomi sie ponownie w trybie Automatycznym.

3. Jesli silnik wentylatora pracuje, wartos¢ napiecia na wyjsciu L1 wynosi 230 V, Imax = 2 A. Ten sygnat wyjsciowy moze by¢ wykorzystywany do
zasilania / sterowania zaworami sterowanymi elektrycznie etc., sygnalizacja, przepustnicg (tj. urzadzenia ktdre musza wytaczyc sie gdy wentylator nie
pracuje, np. przepustnica powietrza ze sprezyng powrotng zamyka sie po wytgczeniu wentylatora).

Wylaczenie wentylatora (TK):

Regulator wyfacza wentylator w przypadku pojawia sie stanu alarmowego (Termokontakt TK-TK). W przypadku wzrostu temperatury w uzwojeniach
silnika w obwodzie TK wystapi przerwa, regulator wytaczy zasilanie silnika (gdy termokontakt zostanie podtaczony). Komunikat o alarmie — patrz
nastepny akapit. Gdy silnik zostanie zatrzymany z powodu btedu TK wyjscie L1 = 0 V.

Stany alarmowe:

Jesli obwdd termokontaktu silnika zostanie podtgczony regulator DP1S/DP2S moze wygenerowac komunikat alarmowy w przypadku pojawienia sie tego

btedu (przegrzanie silnika). Na wyswietlaczu LCD pojawi sie stosowny komunikat. Uwaga: wentylator zatrzymuje sie natychmiast, generowany jest stan

btedu jesli przerwa w obwodzie TK zostanie wykryta w ciggu sekundy. Po ustaniu sygnatu btedu regulator nie wiaczy silnika, do momentu az uzytkownik
nie skasuje btedu za pomoca przycisku I / O.

Fig.5
1O, up
down
Motor high temp. + | Motor high temp. .| dd/mm/yyyy hh:mm
Check motor " | Restart /O long T | xooxx Pa Stopped
TK closed
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3. Przewodnik po MENU.
Widok MENU regulatora umieszczony zostat na koncu instrukgcji.

3.2. Wejscie do menu instalatora

Fig.7
Zmiana parametrow w danym trybie moze by¢ dokonana przez wejscie AM AM
do Menu instalatora poprzez nacisniecie i dtuzsze przytrzymanie
przycisku A/M (rys.7_). W_zaleznosa od_ustaW|en moze byc_: potrzebny 4- Any mode: Auto, R ~ | Enter code
cyfrowy kod zabezpieczajacy (fabrycznie brak). Do menu instaaltora Hand, Stand-by, Stop P Install menu g [V
mozna wejs¢ niezaleznie od aktualnego trybu pracy:
Reczny/Automatyczny/Czuwania/Stop. long press release

3.3. Nawigacja w menu instalatora Fig. 8

Po wejsciu do menu nawigacja przebiega nastepujaco (rys. 8)

|-szy poziom, pozycja 1 ll-gj poziom, pozycja 1l

Przewijanie w MENU: przyciski UP/DOWN

Zmiana paramteru:
- przycisnac¢ A/M,
- nastepnie wybra¢ przyciskami UP/DOWN,
- potwierdzi¢ przyciskiem A/M
- WyjscC przyciskiem I/0.

l DOWN TUP

ll-gi poziom, pozycja 2

l DOWN TUP

lDOWN TUP

I-szy poziom, pozycja 2

ll-gi poziom, pozycja 3

3.4. Parametry menu instalatora
Rys. 6 (na koncu instrukgcji) przedstawia wszystkie ustawienia, ktore mogg by¢ wykonane przez instalatora:

» Zmiana jezyka wyswietlania komuniaktéw na LCD

» Ustawianie zegara czasu rzeczywistego w sterowniku (data i godzina)

» Zmiana kodu uzytkownika (aby mdc dokona¢ zmiany predkosci w trybie Recznym)

» Zmiana kodu instalatora (aby mdc dokona¢ zmiany trybu pracy i wejs¢ do menu)

» Ustawienie wartosci minimalnej predkosci silnika (bezpiecznej), czas rozruchu funkcji Kickstart, Zakres proporcjonalnosci

 Ustawienie wartosci zadanej, minimalna i maksymalna predko$¢ wentylatora dla wszystkich mozliwych zakresdw cisnien w trybie automatycznym
» Nastawe czaséw przetgczania WYSOKI/NISKI (dwie wartosci zadane cisnienia, np. Dzien/noc).

» Kontroler DP2S obstuguje dwie zaprogramowane fabrycznie zakresy czasowe odnoszace sie do dni tygodnia:

- Poniedziatek - pigtek

- Sobota - niedziela

* Reczne ustawienie czasdw przetaczenia dla trybow WYSOKI/NISKI: Wspierane beda maksymalnie 3 przedziaty czasowe dla kazdej zmiany trybu
predkosci: WYSOKI lub NISKI. Przedziaty czasowe trybu Stand-by (czuwanie) znajdujace sie pomiedzy przedziatami WYSOKI/NISKI bedg automatycznie
obliczane i instalator nie bedzie w stanie ich zmienic¢

50 recznie programowanych wyjatkéw czasowych

» Twardy Reset. Wszystkie parametry s3 resetowane do wartosci fabrycznych.
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Dodatek
Zakresy nastaw poszczegdinych parametrow

Range — zakres pomiaru rdznicy ci$nien. Ten zakres musi by¢ zgodny z zakresem przetwornika ci$nienia podtgczononego do wejscia analogowego
regulatora.

Proportional Range — zakres proporcjonalnosci

Min Speed — predko$¢ minimalna wentylatora

Max Speed — predko$¢ maksymalna wentylatora

Safe Speed — predko$¢ bezpiecznia

Fig. 3b
Range 0-100Pa 0-250Pa 0-500Pa | 0-1000Pa | 0-2500Pa | 0-5000Pa | 0-10000Pa
min 10 30 50 100 300 500 1000
max 20 220 450 900 2200 4500 9000
Set Point default H 75 190 375 750 1900 3750 7500
default L 25 60 125 250 600 1250 2500
Step 1 1 5 10 10 50 100
min 5 12 25 50 120 250 500
Proportional | Max 75 185 375 750 1850 3750 7500
range default 50 125 250 500 1250 2500 5000
Step 1 1 5 10 10 50 100
min Min SafeSp | Min SafeSp | Min SafeSp | Min SafeSp | Min SafeSp | Min SafeSp | Min SafeSp
Min speed max 80% 80% 80% 80% 80% 80% 80%
default 45% 45% 45% 45% 45% 45% 45%
min Min Speed | Min Speed | MinSpeed | Min Speed | MinSpeed | Min Speed | Min Speed
+20 +20 +20 +20 +20 +20 +20
Max speed max 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100%
default 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100%
min 25% 25% 25% 25% 25% 25% 25%
Safe speed max 80% 80% 80% 80% 80% 80% 80%
default 45% 45% 45% 45% 45% 45% 45%
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Dodatek. RYS. 6. Budowa Menu

_ EN/ERDEML ! EninSh ‘ ‘
hh:mm |
dd / mm/yyyy |
q Daylight Saving Time automatically applied depending on date
_ Ml (EU-uic: st Sunday of March & Octaber) I 0000 ‘ |
Confirm user code:
wex
_ e Inﬂ‘ay - I o0 ‘ |
| Confirm install code:
ey
| Sensor range | Y
[iemimanl| — s s | own | |
[ ___ Safe minspeed: xx% __ . |
Motor settings range 25.80% (in % full scale as voltage depends from motor to motor) | 45%
Kickstart time |
0...30s | 10 sec ‘ |
| TK delay |
0-605 | Osec ‘ |
| Time to max speed |
2100 | o058
Configure logical ___ Remote ON/OFF |
input (default) |
— Max ventilation I ‘ |
Cdnﬁgmrpeu?’!alog ——  Voltage/ Current I Current ‘ |
Configure analog Proportional / Digital | .
e (H=10V, L=0V) | Proportional
5-75% | 50 P:
AR e D of sensor range | s
Working mode I Setpoint: xx Pa |
settings Mode High 10-90 % range | B80:Fa
L SSe;Emlnl Speedhrasrg;: —(default Safe min speed%) I 45% ‘ |
‘e min speed..
A/M
__ Set-max speed: xx% |
-p Set-min+20%..100% | 10
—— Setpoint: xx Pa | 20 Pa
Yocelow 10-90 % range |
/0
_ Set-min speed, range: __ d |
« T peed enoe’ —(default Safe min speed | 45%
__ Set-max speed: xx% |
Set-min+20%..100% | 100 %
L | Monday | . hh:mm |
Switching times Friday Low SP hh:mm |
|| hh:mm |
hh:mm |
A/M
L | hh:mm |
‘ hhmm |
hhimm | 00:00
— High SP —— i, | 24:00 | |
Vo L hh:mm |
« hh:mm |
\ | hhmm [
hh:mm |
L — hh:mm |
Stand-by mode e |
|| hh:mm |
hh:mm |
L hh:mm |
hh:mm |
[ Saturday | hh:mm |
Sunday Ly hh:mm |
|2 hh:mm |
hh:mm |
L hh:mm |
hh:mm |

A\ ||il|‘mallll www.harmann.pl

Ventllatoren



wersja pliku 2015_03_02_v1

automatyka i sterowanie

hh:mm | 00:00
— High SP — [ s | 24:00
L hh:mm | =i
hhmm | -
L hh:mm | -t
hh:mm | —e
—  Stand-bymode —— mmm I o | |
L hh:mm | e
hh:mm | -
. hh:mm | e
hhmm | i
— Day by day manually —— Mon ... Sun —_ Low SP —_ ::mm —| - || |
| hh:mm ==
hh:mm i
| hh:mm e
hh:mm -
hh:mm 00:00
— High SP — e 4{ 24:00 || |
hh:mm i
B hh:mm imm
| hh:mm -i-
hh:mm i
—  Stand-by mode = —— ::mm 4| o “ |
| hh:mm -t
hh:mm i
L hh:mm i
hh:mm i
L hh:mm .
Exceptions ——  Exception1-50 —— Low SP - hh:mm e
| hh:mm ===
hh:mm ==
| | hh:mm ===
hh:mm i
hh:mm 00:00
I High sP e hh:mm 24:00 H |
| | hh:mm
hh:mm i
|| hh:mm ===
hh:mm i
L - | hh:mm
Stand-by mode g 4| o H |
| hh:mm ===
hh:mm =i
Reset to factory ——Note: The time intervals for stand-by mode are automatically calculated L hh:mm
presets hh:mm -
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