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%.:

Instrukcja podfgczenia i uruchomienia kontroleréow ECC 1, 3, 4 dedykowanych dla silnikéw wentylatoréw JETTEC 400-710

UWAGA!

Podtaczenie do sieci elektrycznej, uruchomienie oraz regulacja wentylatorow kanatowych JETTEC 400 - 710EC sa mozliwe tylko przy
pomocy dedykowanych sterownikow ECC. Sterowniki ECC sq odrebnym urzadzeniem, nie znajdujq sie w zestawach z wentylatorami
JETTEC 400-710EC. Nalezy je zamawiac¢ osobno.

Wstep

Sterownik przeznaczony do wspotpracy tylko z wentylatorami JETTEC 400-710EC wyposazonymi w silniki komutowane elektronicznie. Za pomoca
przyciskdw na obudowie mozna dokona¢ nastawy zadanych parametrow — wszystkie funkcje urzadzenia widoczne sg na wyswietlaczu LED. Menu
regulatora pozwala na ustawienie progu minimalnej, oraz maksymalnej predkosci obrotowej, jak rowniez nastawe szybkosci czasu reakcji wentylatora
zaréwno przy zwiekszaniu predkosci jak i przy spadku obrotdw. Regulator pozwala na precyzyjng nastawe predkosci obrotowej poprzez trzy metody
pracy:

 nastawa predkosci obrotowej za pomocg sygnatu analogowego - potencjometr 0-10V, 10kQ,

« regulacja za pomocg czujnika sterujgcego z wyjsciem 0-10V - dodatkowo regulator posiada wyjscie zasilania dla czujnika 24Vdc/40mA,

» nastawa reczna za pomocg przyciskdw na obudowie — mozliwos¢ ustawienia wartosci obrotow w czasie rzeczywistym, oraz nastawy nizszych
obrotow (tryb nocny).

Obudowa wykonana z aluminium, stopien ochrony IP20. Zasilanie 230V, 50Hz (model ECC 1), oraz 400V, 50Hz — pozostate. Filtr EMI i dlawiki sieciowe
sg zintegrowane w sterowniku. Urzadzenie posiada wtasne dodatkowe chtodzenie. Zakres temperatury pracy -10 do +400C .

1. Bezpieczenstwo

Wazne informacje!

Ostrzezenie! Uwaga niebezpieczne napiecie!

Wskazuje na mozliwe zagrozenie zwigzane z porazeniem pradem.
Nieprzestrzeganie ostrzezen moze doprowadzi¢ do smierci, obrazen
ciata i / lub uszkodzenia mienia.

Wazne informacje!

> b

1.1 Wskazoéwki dotyczace bezpieczenstwa

Kontrolery dla silnikéw elektronicznie komutowanych ECC zostaty opracowane
wg najnowszych standardéw technicznych. Zapewniamy ze koficowy produkt
jest kontrolowany oraz jest wysokiej jakosci i trwatosci. Niemniej jednak
urzadzenia mogg by¢ niebezpieczne w przypadku nieprawidtowego montazu i
uzytkowania niezgodnego z przeznaczeniem.

Ostrzezenie (niebezpieczne napiecie)! Nieprzestrzeganie moze spowodowac
niebezpieczenstwo $mierci, uszkodzenia ciata lub uszkodzenia mienia. Przed
przystapieniem do wykonywania jakichkolwiek prac elektrycznych, zawsze
catkowicie odtgczy¢ urzadzenie od sieci elektrycznej i upewnic sie, ze nie mozna
ponownie wigczy¢ go.

Przed przystapieniem do instalacji przeczytaj uwaznie instrukcje!
Instrukcja obtugi musi by¢ dostepna w poblizu urzadzenia.

S B P

Wszystkie elementy elektryczne i mechaniczne musza by¢ zabezpieczone za pomoca oston ochronnych, siatek, itd..
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Podtaczenia elektrycznego moze dokonac tylko wykwalifikowany personel (osoba ze stosownymi uprawnieniami elektrycznymi).

Instrukcja obtugi musi by¢ dostepna w poblizu urzadzenia.

Urzadzenie musi zosta¢ zainstalowane zgodnie z lokalnymi normami i przepisami.

2 . Dane techniczne

773 1] I Type A B C Weight
mm mm mm kg
ECC1 300, 146, 167 58
A ECC2 355, 155,118,5 55
ECC3 300, 146, 167 55
ECC4 300, 146, 167 56
ria o) |
B c
Rys.1
ECC 1 ECC3 ECC 4
Wyjscie Prad In [A] 3x4,5 3x4,5 3x6,7
Napiecie [V] 3~230 3~400 3~400
Moc [Kw] 1,2 2,2 3,2
Moc maks.[kW] 1,3 2,4 3,6
Wejscie Napiecie zasilania 1~230V +5% -10% 3~400V +5% -10% 3~400V +5% -10%
fz [Hz] 50/60 50/60 50/60
Znamionowa moc wej. [kW] 1,4 2,5 3,5
Prad znam. [A] 7,7 3x4,1 3x5,8
Maks. Moc wej. [kKW] 1,5 3 4,2
Wejscie Maks prad wej. [A] 9 3x4,9 3x6,9
Przekréj przewoddw 1,5 1,5 1,5
[mm]
Temperatura otoczenia -10 do +40 st.C -10 do +40 st.C -10 do +40 st.C
Stopien ochrony 1P20
Chiodzenie Wymuszone / Konwekcja
Pozycja montazu pionowo pionowo pionowo

ﬁ 3. Instalacja

Instalacje nalezy przeprowadzi¢ w pomieszczeniach suchych i przewiewnych, na
gtadkiej powierzchni, w pozycji pionowej, listwg zaciskowa w dot (rys.3). Zapewnic
swobodng przestrzen wokoét urzadzenia w celu wymiany ciepta — po prawej/lewej
stronie zachowac odlegto$¢ 50mm, od gory/od spodu zachowa¢ odlegtos¢ 100mm
(rys. 2). Nie zakrywac¢ urzadzenia! Urzadzenie ECC nie moze by¢ narazone na
dziatanie wody, wilgoci, pytdw, zwigzkéw toksycznych, silnie zracych oraz w

atmosferze zagrozonej wybuchem.

» \
\
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, . CoHm P Tt
@ 3.1. Dobor kontrolera ECC i wentylatora JETTEC EC  IReml MM Al rel

Podczas konfigurowania urzadzenia ECC nalezy JETTEC400/100EC 119383 ECC1 3300 1540 88® 80
przestrzegac¢ wytycznych (parametrow) zamieszczonych | Jemecasosmoec 119335 ECC 1 2600 1700 99@ 55
w instrukcji wenty|ator6w JETTEC EC. JETTEC 50010800EC 119320 [ECC 2 2400 1850 E3% 55
s . . @
Sprawdzi¢ czy dostarczone urzadzenia ECC i JETTEC EC sg zgodne z j::; Z:::EZ EZ Ezzzz Eggg :ZSE 223 ;"; . 23
zamdwieniem. Sprawdzi¢ w tabeli zgodnos¢ dostarczonego kontrolera S P 1450 2100 . s
ECC i wentylatora JETTEC EC (tabela nr 2). Maksymalng wartos¢ '
parametru konfiguracyjnego H_rp (maksymalng dopuszczalng liczbe --————- -

obrotéw) mozna odczytac w tabeli nr 3.

I I
. . , L . ECC 1 119697 230V 1~ 50 1800 10,0 P20 | | o0 s Tab. 5
Uszkodzenia bedace nastepstwem zbyt wysokich obrotéw wirnika nie ECC 2 125030 400V 3~ 50 2000 30 P2 | o0 < Tab. 5
podlegajg gwarancji. ECC3 18880 400V3~ 50 3000 45 P20 | | 0 s Tab. 5
ECC 4 119698 400V 3~ 50 4500 67 P20 | | 0 s.Tab. 5
(Tab.2'i 3)

3.2 Schemat podiaczenia elektrycznego ECC 1.
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3.3 Schemat podiaczenia elektrycznego ECC 3-4.

| EC- Controller X5 |
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ﬁ Uwaga. Sprawdzi¢ zgodnos$c¢ napiecia sieciowego z wymaganymi przez sterownik ECC (tabliczka)

A Uwaga. W pierwszej kolejnosci podigczy¢ przewody uziemiajgce do zaciskéw srubowych.
Zasilanie gtowne podtaczy¢ do zaciskéw L,N (model ECC1) lub L1,L2, L3 (modele ECC 2,3,4).

ﬁ Uwaga. Podtaczy¢ uziemienie silnika. Podiaczy¢ ekran kabla zasilajacego silnik do zacisku uziemiajacego.

Uwaga. Stosowac ekranowane przewody niskonapieciowe (sterujace). Podtaczy¢ do uziemienia.

Uwaga. Nieprawidtowe podiaczenie (pomytka) moze spowodowac trwate uszkodzenie urzadzenia.

3.4. Podlaczenie silnika.

Przewdd zasilajacy wentylator wyposazony jest w dedykowang wtyczke oznaczong M1..M6 ktdrg nalezy podiaczy¢ do gniazda X4 w regulatorze
ECC. Pomimo tego, ze kolejnos¢ przewodow jest fabrycznie ustawiona nalezy sprawdzic kierunek obrotéw wirnika. Patrzac od strony wirnika
(wlotu powietrza do wentylatora) topatki wirnika JETTEC EC muszg obracac sie w prawo. Uszkodzenia bedace nastepstwem nieprawidtowego kierunku
obrotéw wirnika (odwrotnego podtaczenia kostki przytaczeniowej silnika lub zastosowania nieprawidtowych ustawien) nie podlegajg gwarancji.

> B P

HERE0 e
14 2 § i 1

séa.a

M1...M6 (standard) M6...M1 (praca rewersyjna)

A Przed podaniem napiecia sprawdzi¢ ponownie wszystkie potgczenia elektryczne oraz czy wewnatrz obudowy ECC oraz wewnatrz wentylatora
lub kanale wentylacyjnym nie znajdujg sie zadne ciata obce.
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4. Parametry.

4.1. Nastawy paramterow pracy dokonuje sie poprzez przyciski na panelu przednim urzadzenia.

a4 Y

przetgczanie

I pomigdzy

paramterami,

Wyswietlacz LED

Hﬁqm

nastawa parametrow

przetaczanie
pomigdzy
| =" naramterami,

nastawa parametrow

Start / Potwierdzenie

-:h-hm"ﬁwh

zatrzymanie pracy / powrét

4.2 Schemat blokowy menu nastawy parametrow
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4.3. Lista paramterow:
A) Parametr In_P (1..3)

Zmieniajac ten paramter mozna zmieni¢ rodzaj sygnatu sterujacego.

1 — Sygnat analogowy 0-10V lub zewnetrzny potencjometr (Analog input) — zacisk E, GND
2 - Sygnat z czujnika 0-10V (Sensor input) — zacisk PI, GND

3 — Wprowadzanie z klawiatury urzadzenia — nastawa reczna lub warto$¢ F_rpm

+10 ° y
0+=+10V it -
zewngt_rzny [eOVR Ry D‘-"*““‘}"’E"“"‘“ Pl
f;;enclumetr 0+ +10V 01 'l’
T [
. i
. 1
1 |
— —
N
A) |N_P=1 - wejécie sygnatu analogowego B) lN_P:Z - wejécie dla czujnika

W przypadku wybrania trybu IN_P=1 uzytkownik musi zapewni¢ zewnetrzny sposob regulacji (sygnat 0-10). W przypadku wykorzystania czujnika, uktad
poréwnuje zmierzone wartosci napiecia pomiedzy wartoscig napiecia sterujgcego (E terminal 8) oraz wejéciem czujnika (PI terminal 14). Napiecie +24V
DC/40mPa (terminal 15) przeznaczone jest do zasilania czujnika.

B) Ustawianie maksymalnych obrotow silnika H_rp (1000...6000)

Poprzez zmiane tego parametru mozliwe jest ograniczenie maksymalnych obrotéw dla silnika. W ten sposéb mozliwe jest ograniczenie predkosci
obrotowej silnika na wszystkich sygnatach wejsciowych. Przyktad: ustawienie parametru H_rp na 2000RPM przy napieciu 10V pochodzacemu z
regulatora (zacisk E) silnik bedzie obracat sie z predkoscig 2000 RPM.

Podczas konfigurowania urzadzenia ECC nalezy przestrzegac¢ wytycznych (parametréow H_rp) zamieszczonych w instrukgcji
@ wentylatorow JETTEC EC.

C) Ustawianie minimalnych obrotéw silnika L_rp (0...600)

Poprzez zmiane tego parametru mozliwe jest ograniczenie minimalnych obrotéw dla silnika. Zmiana parametru ustala predko$¢ obrotowg podczas
rozruchu wentylatora dla minimalnego napiecia sterujgcego. Przyktad: ustawienie parametru L_rp na 300 RPM przy napieciu OV pochodzacemu z
regulatora (zacisk E) silnik bedzie obracat sie z predkoscig 300 RPM.

D) Ustawianie dziennej wartosci obrotow (RPM) silnika F_rp (pomiedzy wartoscia L_rp oraz H_rp)

Po wybraniu opcji IN_P=3 mozliwe jest wybranie statej, dziennej wartosci obrotéw silnika. Oznacza to, ze sterownik dostosuje obroty silnika do zadanej
wartosci F_rp odpowiadajgcej danej wartosci RPM.

Warto$¢ tg mozna zmieni¢ w trakcie pracy wentylatora poprzez wcisniecie przycisku ENTER. Zostanie wys$wietlona poprzednio ustawiona wartos¢ a jej

zmiana mozliwa poprzez nacisniecie przycisku UP lub DOWN. Wartosci mozna zmienia¢ w przedziale poprzednio ustawionych wartosci L_rp oraz H_rp..
Wybor moze zostaé zaakceptowany poprzez nacisniecie ENTER, zmiana predkosci nastepuje natychmiastowo. Jezeli chcesz pozostawic starg wartosé,

mozna wyj$¢ za pomocg przycisku ESC.

E) Ustawianie nocnej wartosci obrotéw (RPM) silnika n_rp (pomiedzy wartoscia L_rp oraz H_rp)

Po wybraniu opgcji IN_P=3 mozliwe jest wybranie ,nocnej” wartosci obrotdw silnika. W celu aktywacji obrotéw ,Nocnych” nalezy potaczy¢ terminal 11
(+15VDC) do terminalu DS (poprzez zewnetrzny styk bezpotencjatowy).

Warto$¢ tg mozna zmieni¢ w trakcie pracy wentylatora za pomocg przyciskédw na obudowie (sposéb postepowania analogicznie jak w punkcie 4.4) pod
warunkiem ze ,,nocna” warto$¢ obrotéw zostat aktywowana poprzez potgczenie terminala 11 do terminalu DS.

F) Parametr r_up (1..9)

Parametr odpowiada za czas przyspieszenia obrotow silnika na dodatnig zmiane napiecia regulacyjnego. Warto$¢ 1 oznacza szybka odpowiedz —
zwiekszenie obrotdw silnika, podczas gdy warto$¢ 9 oznacza powolng zmiane.
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G) Parametr r_dn (1..9)

Parametr odpowiada za czas zwalniania obrotéw silnika na ujemna zmiane napiecia regulacyjnego. Warto$¢ 1 oznacza szybka odpowiedz — zmniejszenie
obrotéw silnika, podczas gdy warto$¢ 9 oznacza powolng zmiane.

H) Parametr r_2 (200...H_rp)

Parametr nie uzywany.

4.4. Zmiana parametrow.

Po podaniu napiecia do sterownika, od razu zatacza sie on w trybie ,run”. Od tego czasu przez okoto 3 sekundy istnieje mozliwos¢ aby zatrzymac proces
rozruchu poprzez nacisniecie przycisku ESC !

Migajacy komunikat S_UP oznacza tryb ustawien. Aby przejs¢ do trybu ustawien nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk ENTER az do momentu gdy
komunikat S_UP przestanie migac a na ekranie pojawi sie symbol In_P. Poprzez naciskanie przyciskdw UP oraz DOWN (géra / dot) mozna wybrac
parametr ktory chcemy zmienic a nastepnie nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk ENTER do momentu az wyswietli sie wartos¢ parametru.
Nastepnie, aby zmieni¢ warto$¢ parametru mozna tego dokonac poprzez naciskanie przyciskow UP oraz DOWN (gora / dot). Zaakceptowanie wyboru
nowej wartosci nalezy wykonac poprzez nacisniecie przycisku ENTER. Aby wyj$¢ z menu parametru bez jego zmiany nalezy nacisna¢ przycisk ESC.
Analogiczne instrukcje nalezy stosowa¢ w przypadku wszystkich parametréw w menu S-UP.

4.5. Przed przystapieniem do eksploatacji
Nalezy upewnic sie ze wszystkie parametry zostaty ustawione poprawnie. Po ich ustawieniu mozna wyj$¢ z menu poprzez nacisniecie przycisku ESC.

Na wyswietlaczu zacznie migac napis ,run”. Poprzez nacisniecie przycisku ENTER komunikat przestanie migac i nastgpi potwierdzenie ustawien
kontrolera. Od tego momentu przez okoto 3 sekundy istnieje mozliwos¢ aby zatrzymac proces rozruchu.

Po podaniu napiecia do sterownika, od razu zatgcza sie on w trybie ,run”. Od tego czasu przez okoto 3 sekundy istnieje mozliwos¢ aby zatrzymac proces
rozruchu poprzez nacisniecie przycisku ESC !

Aby uruchomic silnik do terminalu RF nalezy podac napiecie +15V (dostepne na terminalu 11).

4.6 Tryb pracy

Rozpoczecie pracy urzadzenia rozpocznie sie po podaniu napiecia zasilajgcego. Mozna réwniez rozpoczac prace poprzez wyjscie z menu SETUP i
nacisniecie przycisku ENTER. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat RPM (liczba obrotéw silnika). Silnik bedzie pracowat zgodnie z wybrang wartoscig
In_P w menu S_UP. Prace urzadzenia mozna zatrzymac poprzez naci$niecie przycisku ESC, spowoduje to przejscie do menu Setup (S_UP).

Jezeli parametr In_P zostat ustawiony na wartos¢ 3 (wprowadzanie liczby obrotow z klawiatury) mozna zmieni¢ warto$¢ obrotow podczas pracy
urzadzenia poprzez nacisniecie przycisku ENTER. Zostanie wyswietlona poprzednio ostawiona wartos¢ obrotdw, poprzez naciskanie przyciskow UP lub

DOWN (gédra / dot) jest mozliwa zmiana tej wartosci. Zaakceptowanie wyboru nowej wartosci nalezy wykona¢ poprzez nacisniecie przycisku ENTER. Aby
wyjé¢ z menu parametru bez jego zmiany nalezy nacisngc¢ przycisk ESC.

5. Terminale sterowania zdalnego.

A) Terminal RF (Start — Stop).

Terminal 11 (+15VDC) potaczy¢ z terminalem 10 (za pomocg zworki lub styku bezpotencjatowego) w celu uruchomienia silnika.
I: =— RF
+15V

B) Terminal Reset Input

Urzadzenie posiada zabezpieczenie przeciwprzepieciowe. Zostanie ono aktywowane kiedy nastgpi zwarcie pomiedzy uzwojeniami silnika a masa oraz
gdy uszkodzeniu ulegng tranzystory mocy. Poprzez potaczenie terminalu R (12) z terminalem 11 (+15V) na okres jednej sekundy zabezpieczenie
zostanie zresetowane i o ile sterownik ECC nie ulegt uszkodzeniu — uruchomi sie.

C) Zmiana kierunku obrotow

Zmiana kierunku obrotéw (CW, CCW) w przypadku modelu JETTEC EC jest zabroniona. Nie nalezy zmienia konfiguracji
potaczenia terminali 11 16.
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D) Wyjscie predkosci obrotowej (Speed Output)

‘ _ﬂ_ﬂ_ﬂj Czestotliwos¢ sygnatu dostepnego na terminalu DD (17) jest proporcjonalna do predkosci obrotowej silnika.

Imax=20mMA Wyjscie sygnatu jest typu ,otwarty kolektor” - maks. 20 mA, 24 VDC.

 ——
DD

Liczba obrotéw n = f x 2

J_—_u--—o

gdzie f — czestotliwos¢ pulsacji, n — liczba obrotéw RPM

E) Wbudowany styk przetaczajacy RE1 (terminal 25, 26, 27)

Do momentu kiedy do terminalu RF podawany jest sygnat OV , przetacznik RE1 tgczy terminale 25 i 27. Po podaniu napiecia +15V do terminu RF
pozycja przetacznika zmieni sie i potgczony on terminale 25 i 26.

Jesli podczas pracy kontrolera ECC powstanie btad, przetacznik RE1 zmieni stan i potgczy terminale 25 i 27. Dodatkowo na wyswietlaczu LED pojawi sie
komunikat ,Err”.

F) Wbudowany styk przetaczajacy RE2 (terminal 38, 39, 30)

Jesli nie ma btedu kontrolera ECC, przetacznik RE2 potaczy terminale 28 i 29. Jesli wystapi btad kontrolera przetacznik RE1 zmieni stan i potaczy
terminale 28 i 30.

c 6. Czynnosci sprawdzajgce przed uruchomieniem.

—  Czy podtaczenie elektryczne jest zgodne z instrukcja i lokalnymi przepisami oraz czy dane na tabliczce znamionowej wentylatora sa
zgodne z parametrami kontrolera ECC.

- Czy wszystkie ustawienia kontrolera ECC sg zgodne z instrukcjg obstugi
—  Czy kontroler zostat zainstalowany zgodnie z instrukcjg montazu
- Czy silnik nie jest pod napieciem (czy zasilanie gtéwne jest wylgczone)
- Czy wirnik wentylator obraca sie swobodnie, wolno bez oporéw

—  Czy pofaczenia elektryczne na stykach (zaciskach) sa pewnie (mocno) wykonane.

6.1. Przed PIERWSZYM uruchomieniem nalezy zapewnic :

Wartos¢ parametru H_rp (maksymalna liczba obrotow) nie moze by¢ wyzsza niz maksymalna dopuszczalna liczba obrotow

danego wentylatora. Maksymalng wartos¢ parametru konfiguracyjnego H_rp (maksymalng dopuszczalng liczbe obrotow

JETTEC EC) mozna odczytac w tabeli nr 3. Uszkodzenia bedace nastepstwem zbyt wysokich obrotow wirnika nie podlegajg
gwarancji.

- Zdeaktywowa¢ wejscie RF. Jezeli na terminal RF podane jest napiecie +15V nalezy je odtaczy¢ przed pierwszym uruchomieniem.

- Jezeli warto$¢ parametru In_p jest ustawiona na 1 lub 2 (zdalna kontrola obrotéw sygnatem analogowym) na terminalu podawana warto$¢
napiecia musi wynosic¢ 0 V.

- Jezeli warto$¢ parametru In_p jest ustawiona na 3 (klawiatura) warto$¢ parametru F_rp musi by¢ ustawiona na niskg warto$¢ (predkosé¢
obrotowa)

6.2. Eksploatacja

Po 3 do 4 sekund po podtaczeniu kontrolera ECC do zasilania urzadzenie jest gotowe do pracy.
—  Zalacz terminal RF (10) poprzez podanie napiecia +15 VDC (11)
- Powoli zwiekszaj ustawiong wartos¢ (terminal 8) w przypadku gdy parametr In_P jest ustawiony na 1 lub 2. Silnik zaczyna pracowac.
- Sprawdz czy kierunek obrotéw wentylatora jest poprawny

- Gdy wartos¢ parametru In_P jest ustawiona na 3 (klawiatura) silnik wentylatora bedzie powoli zwiekszat predkos$¢ az do osiggniecia
ustawionej wartos$¢ obrotéw F_rp

- Sprawdz czy kierunek obrotéw wentylatora jest poprawny
- Jezeli kierunek obrotow jest poprawny mozna zwiekszy¢ predkosc
- Jezeli kierunek obrotdw nie jest poprawny nalezy zatrzymac naped i zmieni¢ kierunek obrotow (tylko po zatrzymaniu silnia!)

- Rozpocznij procedure rozruchu na nowo
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